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NANO Q4 CAM PLUS
NO. H002

astrz wiasnoscig firmy INNPRO.
Kopiowanie i dystrybucla w celach komercyjnych calo CI Iub cze 0| |nstrukc1| bez zezwolenla zabronione.
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1 Wstep

Dziekujemy za zakup produktu marki Hubsan. Dron H002 to prosty w obstudze wielofunkcyjny
dron zdolny do zawisu, przyspieszania i akrobatycznych manewréw. Przeczytaj doktadnie ins-
trukcje i postepuj wg zamieszczonych w niej polecen. Zachowaj instrukcje na przysztosc.

2 Uwagi bezpieczeristwa

2.1 Wazne informacje

Model nie jest zabawka.

Przeczytaj instrukcje przed uzyciem, aby by¢ Swiadomy obrazen, ktére moga by¢ spowodowane nie-
prawidtowym uzytkowaniem drona. Zawsze pamigtaj o bezpieczenstwie wtasnym i oséb trzecich w

otoczeniu. Zaleca sig, aby poczatkujacy uczyli sig lata¢ pod nadzorem osoby bardziej doswiadczonej.

2.2 Uwaga

Dron posiada ruchome czesci, ktére w czasie pracy poruszajg sie z duzg szybkoscig, co
Wiaze sig z ryzykiem urazow i uszkodzen.

Nie korzystaj z drona w poblizu budynkéw, skupisk ludzi, przewodéw wysokiego napiecia lub
drzew.

2.3 Uwagi bezpieczenstwa akumulatora LiPo

Dron jest zasilany akumulatorem litowo-polimerowym.

Jezeli nie planujesz lotdw dronem przez dtuzszy czas, przechowuj go na poziomie natadowania

ok. 50%, aby wydtuzy¢ zywotnos¢ akumulatora.

/\ Waine

e Uzycie innego typu akumulatora grozi wybuchem.
o Utylizuj zuzyte akumulatory wg lokalnych przepiséw prawnych.



WSKAZOWKI BEZPIECZENSTWA

dla akumulatoréw Litowo-Polimerowych (LiPo)

Akumulatory LiPo réznia sie od tradycyjnych akumulatoréw tym, ze ich chemiczna zawar-
tos¢ jest zamknieta we wzglednie lekkim opakowaniu foliowym. Korzyscia takiej konstruk-
cji jest redukcja wagi, ale wigze sie to zwieksza podatnoscig na uszkodzenia przy niewtasci-
wym obchodzeniu sie z akumulatorem. Jak w przypadku wszystkich baterii i akumulatoréw,
istnieje ryzyko pozaru i eksplozji w przypadku niezastosowania sie do wskazdwek bezpie-
czefistwa.
M taduji przechowuj akumulatory LiPo w miejsce, w ktérym pozar i eksplozja (w tym
zadymienie) nie naraza na niebezpieczenstwo zycia lub mienia.

M Przechowuj akumulatory LiPo z dala od dzieci i zwierzat

@ Nigdy nie faduj akumulatora, ktéry jest spuchniety lub napeczniaty.

=

Po wypadku drona sprawdz czy pakiet akumulatora nie jest uszkodzony. Utylizuj
akumulator zgodnie z przepisami recyklingu w twoim kraju.

Nigdy nie taduj akumulatora LiPo w poruszajacym sig pojezdzie.
Nie dopus$¢ do nadmiernego natadowania akumulatora.
Nigdy nie pozostawiaj akumulatora LiPo bez nadzoru podczas tadowania.

Nie taduj akumulatora w poblizu materiatéw lub ptynéw tatwopalnych.

H B @ & @

Upewnij sig, ze przewody sa poprawnie podtaczone. Odwrdcenie biegunowosci moze
doprowadzi¢ do uszkodzenia akumulatora badz eksplozji.
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Nalezy zaopatrzy¢ sie w odpowiednig gasnice (typ elektryczny) lub duze wiadro suchego
piasku na wypadek pozaru. Nie nalezy gasi¢ akumulatora LiPo woda.
M Zredukuj ryzyko pozaru i wybuchu poprzez przechowywanie i tadowanie
akumulatoréw LiPo w specjalnie zaprojektowanym do tego celu pojemniku.
@  Chron swoj akumulator LiPo przed przypadkowymi uszkodzeniami podczas
przechowywania lub transportu (nie umieszczaj pakietéw w kieszeniach lub
torbach, gdzie moze dojs$¢ do zwarcia lub kontaktu z metalowymi przedmiotami)
M Jezeli akumulator LiPo zostat narazony na wstrzasy (np. przez wypadek drona),
nalezy go umiesci¢ w metalowymi pojemniku i poczeka¢ na oznaki puchnigcia
badz zwiekszenia temperatury przynajmniej 30 minut.

@ Nie nalezy demontowac¢, modyfikowa¢ lub naprawia¢ akumulatora LiPo.




2.4 Ochrona przed wilgocia

Dron Q4 posiada wiele precyzyjnych elementéw elektronicznych. Przechowuj akumulator i
drona w suchym miejscu o temperaturze pokojowej. Narazenie na dziatanie wody lub wil-

goci moze spowodowac awarie i w konsekwencji utrate kontroli nad modelem.

2.5 Wtasciwe uzytkowanie

Ze wzgleddw bezpieczeristwa, korzystaj jedynie z oryginalnych czesci zamiennych firmy Hubsan.
2.6 Zawsze pamietaj o $migtach w czasie pracy

W trakcie uzytkowania urzadzenia, $migta beda obracac sig z duzg szybkoscia. Zawsze utrzymuj
drona w zasiegu wzroku. W przypadku niebezpiecznej sytuacji natychmiast wytacz drona i na-
dajnik.

2.7 Unikaj samodzielnych lotéw

Poczatkujacy powinni unika¢ samodzielnych lotéw podczas nauki latania.

3 Lista kontrolna przed lotem

o Przed uruchomieniem drona sprawdz, czy akumulatory sa odpowiednio natadowane.
@ Przed wigczeniem nadajnika sprawd?, czy drazek gazu znajduje sie w najnizszej pozycji.
e Sprawdz doktadnie $migta i nakretki. Uszkodzone czesci powoduja ryzyko obrazeri.

® Najpierw zawsze nalezy wtaczy¢ nadajnik, a nastepnie drona. Przy wytaczaniu postepuj
odwrotnie. Niewtasciwa kolejno$¢ moze spowodowac brak kontroli nad modelem.

4 tadowanie akumulatora LiPo

4.1 Akumulator LiPo 3,7 V, 180 mAh

Podtacz akumulator do tadowarki Hubsan USB, a nastepnie podtacz tadowarke USB do urzadze-
nia z gniazdem USB np. komputera lub fadowarki urzadzenia mobilnego. Petne natadowa-
nieakumulatora zajmie ok. 30 minut. Wskaznik LED tadowarki $wieci na czerwono podczas
tadowania i zgasnie po ukonczeniu tadowania. Odtacz tadowarke i akumulator po
ukoriczeniu tadowania. Czas lotu wynosi ok. 6 minut.




4.2 Wiagczanie / wytaczanie
Przytrzymaj przycisk zasilania, aby wiaczy¢ / wytaczy¢ drona.
(zgodnie z rysunkiem)

5 Nadajnik
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5.1 Obstuga nadajnika

S/N Mode/ Drazek Funkcja
Mode 2 Przesun drazek do przodu lub do tytu, a dron wzniesie sig lub
1 ] obnizy lot; Przesuri drazek w lewo lub w prawo, a dron obréci
Drazek gazu / steru sie w lewo lub w prawo.
Mode 2 Przesun drazek do przodu lub do tytu, a dron poleci do przodu
2 lub do tytu; Przesun drazek w lewo lub w prawo, a dron poleci

Drazek lotu do przodu i do

tytu / Drazek lotu bocznego W lewo lub w prawo.

Przesun drazek do przodu lub do tytu, a dron wzniesie sie lub
(2) Mode 1 obnizy lot; Przesun drazek w lewo lub w prawo, a dron poleci
Drazek gazu / lotu bocznego |w lewo lubw prawo.

Przesur drazek do przodu lub do tytu, a dron poleci do przodu

(1) Mode 1 lub do tytu; Przesur drazek w lewo lub w prawo, a dron obroci
Drazek lotu do przoduido  |sie w lewo lub w prawo.
tytu / steru

3 Trymer lotu do przodu i do | Korekta lotu do przodu i do tytu.
ytu

4 Trymer lotu bocznego Korekta lotu w lewo i w prawo.

Miga na czerwono przed parowaniem;

s S
Wskaznik LED Swieci na zielono po sparowaniu.

Swieci na czerwono w trybie expert.

6 | Wskanik zasilania Pokazuje status nadajnika.

e Nie mieszaj statych i nowych baterii e Nie mieszaj réznych typéw baterii
© Nie taduj baterii jednorazowych

5.2 Kalibracja drona

Kalibracja drona jest konieczna, jezeli dron zbacza z trasy lotu. Wyladuj dronem i umies¢ go na
poziomej powierzchni w celu kalibracji.
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Procedura kalibracji

Mode 2: Przesun lewy drazek w prawy dolny rég, a nastepnie przesuwaj prawy drazek od lewej
do prawej w szybkim tempie - 4 wskazniki LED drona bedg miga¢ naprzemiennie.

Kalibracja zostata ukoriczona pomyslinie, gdy wskazniki przestang migac.

Mode 1: Przesuri lewy drazek w prawy dolny rdg, a nastepnie przesun prawy drazek do najniz-
szej pozycji i przesuwaj go od lewej do prawej w szybkim tempie - 4 wskazniki LED drona
beda miga¢ naprzemiennie. Kalibracja zostata ukoriczona pomysinie, gdy wskazniki przestang
migac.

6 Kamera

6.1 Nacisnij i przytrzymaj trymer lotu bocznego, aby rozpocza¢ nagrywanie, co sygnalizuje po-
wolne migotanie dwéch diod LED z tytu nadajnika. Nacisnij i przytrzymaj ponownie, aby zakoni-
czy¢ nagrywanie i zapisac video, co jest sygnalizowane poprzez zakoriczenie migotania diod.
6.2 Nacisnij i przytrzymaj trymer lotu do przodu i do tytu, aby wykona¢ zdjecie, co sygnalizuje
pojedyncze migniecie dwoch diod z tytu nadajnika.

Trymer lotu do
przodu i do tytu

Trymer lotu
bocznego



7 Lot

7.1 Wtaczanie

Dron zostat zaprojektowany z systemem bezpiecznego uruchamiania, ktéry gwarantuje, ze silni-
ki nie rozpoczna pracy przed uzyskaniem potaczenia.

7.1.1 Wiacz/wytacz nadajnik poprzez pr igcie przycisku ia w lewo/prawo

Upewnij sie, ze drazek gazu jest maksymalnie w pozycji dolnej, uruchom nadajnik, a nastepnie drona.

Nie przesuwaj zadnych drazkéw lub trymeréw przed sparowaniem urzadzen.

7.2 Podstawy lotu

Drazek gazu steruje wznoszeniem i opadaniem drona.

Przesuri drazek do gory, a dron wzniesie sie w powietrze.

Przesuri drazek na dét, a dron obnizy lot.

Przesun drazek gazu powyzej pozycji srodkowej, aby wystartowac (przesuwaj drazek
powoli, aby zapobiec zbyt szybkiemu wznoszeniu sig drona).



Obrot w lew

Drazek steru kontroluje kierunek obrotu.

Przesur drazek w lewo, a dron obrdéci sie w lewo.

Przesur drazek w prawo, a dron obrdci sie w prawo.

Wieksze wychylenie drazka spowoduje szybszy obrét w dang strone.

Do przodu Do tytu

Mode 1

Drazek lotu do przodu i do tytu kontroluje lot w te strony.

Przesur drazek do gory, aby dron poleciat do przodu.

Przesur drazek na dot, aby dron poleciat do tytu.

Stopien wychylenia drazka decyduje o nachyleniu i predkosci drona.

Drazek lotu bocznego kontroluje lot w lewo i w prawo.

Przesuri drazek w lewo, a dron poleci w lewo.

Przesuri drazek w prawo, a dron poleci w prawo.

Stopien wychylenia drazka decyduje o nachyleniu i predkosci drona.

8]



7.3 Tryb Headless

Po wigczeniu trybu headlesss przedni kierunek drona jest zawsze przednim kierunkiem nadaj-
nika. Dwie przednie diody LED migajg jednoczesnie, gdy dron pracuje w trybie headless.

v v
=

SEmpamy

Mode 2 Mode 1

Nacisnij drazek gazu, aby wigczy¢ / wytgczy¢ tryb headless.

Nacisnij drazek gazu, aby przejs¢ do trybu headless, co zasygnalizuje podwdjny sygnat
dzwiekowy 'bip".

Nacisnij drazek gazu, aby wyjs¢ z trybu headless, co zasygnalizuje pojedynczy sygnat
dzwiekowy 'bip".

8 Zaawansowana konfiguracja

Do wyboru sg 2 tryby pracy Normal i Expert. Urzadzenie pracuje domysinie w trybie Normal.
Witacz tryb Expert, aby uzyska¢ wiekszg czutos¢ drazkdw.

Nacisnij drazek lotu w przéd i w tyt i przytrzymaj przez 0,5 sekundy, aby przechodzi¢ pomiedzy
trybami Normal i Expert.

9 Tryb wykonywania przewrotow

Przytrzymaj drazek gazu, aby przejs¢ w tryb wykonywania obrotdéw, co jest sygnalizowane syg-
natem dzwigkowym, ktéry potrwa przez 2 sekundy. W ciggu 2 sekund przesun drazek w
wybrang strone, aby wykonac obrot.

9.1 Przewr6t do przodu

Przesur szybko do przodu drazek lotu do przodu i do tytu. Zwolnij drazek , aby gvysrodkowac
drona po wykonaniu obrotu.




9.2 Przewr6t do tytu

Przesur szybko do tytu drazek lotu do przodu i do tytu. Zwolnij iek, aby wysrodkowaé drona
po wykonania przewrotu

Mode 2 Mode 1

9.3 Przewr6t w lewo

Przesun szybko w lewo drazek lotu bocznego. Zwolnij drazek, aby wysrodkowac drona po wyko-
naniu przewrotu.

9.3 Przewr6t w prawo
Przesun szybko w prawo drazek w lotu bocznego. Zwolnij drazek, aby wysrodkowa¢ drona po
wykonania obrotu.

A Tryb wykonywania obrotéw nie jest dostepny, gdy akumulator jest bliski wytadowania.



10 Smigta

(1) Przymocuj $migta do odpowiednich silnikéw zaznaczonych A i B.

(2) Zakrec¢ smigta na wale silnika.

® Upewnij sig, ze $migta A i B sg prawidtowo zainstalowane. Dron nie bedzie w sta-
nie latag, jezeli Smigta s zainstalowane nieprawidtowo.

®



Rysunek ztozeniowy

Lista czesci Tlos¢
Smigta A 2
Smigta B 2
0614 Silniki A 2
0614 Silniki B 2
Goérna obudowa 1

Lista czesci Tlos¢|
Akumulator LiPo 1
Plyta gtéwna 1
Kamera 1
Dolna obudowa 1
Srubki 4




H002 Rozwigzywanie problemoéw

1. Nadajnik i dron nie moga zosta¢ sparowane.

Drazek gazu musi znajdowac sie maksymalnie w pozycji dolnej. Nie ruszaj zadnym drazkiem i try-
merem podczas poczatkowego parowania przy uruchaimaniu.

2. Zyroskop nie pracuje prawidfowo

1) Napiecie akumulatora jest zbyt niskie;
2) Ponowne parowanie;
3) Wyladuj dronem na ziemi z drazkiem maksymalnie w pozycji dolnej, wystartuj ponownie
po 3 sekundach.
3. Brak mozliwosci wykonania przewrotu
Akumulator ma zbyt niskie napiecie, prosze ponownie natadowac¢ akumulator.
4. Dron trzesie sie i emituje nietypowe dzwieki podczas lotu
Sprawdsz, czy silniki, obudowa i $migta sa odpowiednio zamocowane;
Sprawdsz, czy silniki i $migta sg uszkodzone czy nie.
5. Smigta pracuja prawidtowo, ale dron nie moze sie wznies¢.
Nieprawidtowa instalacja $migiet. Sprawdz, czy $migto A i $migfo B sa zainstalowane w prawid-
towych miejscach, zgodnie z rysunkiem ponizej.

(Widok z gory)

6. Jeden lub wiecej silnikow nie dziata
1) Sprawdz czy smigta nie blokujg silnikéw;
2) W przypadku zerwania przewodu, przylotuj je ponownie do silnika.
3) Wymien silnik.
7. Zbaczanie z trasy
Skalibruj zgodnie z instrukcjg ponizej:
1) Upewnij sie, ze $migta, silniki i dron s3 w dobrym stanie technicznym, a akumulator
jest prawidtowo podtaczony i w petni natadowany. Sparuj dron z nadajnikiem.
2) Procedura kalibracji
Mode 2: Przesur lewy drazek w prawy dolny rdg, a prawy drazek przesuwaj szybko w lewo
i w prawo czemu towarzyszy¢ bedzie miganie 4 diod LED na dronie. Kalibracja zakorczyta
sie pomysinie, gdy wskazniki przestang migac.
Mode 1: Przesur lewy drazek w prawy dolny rég, a prawy drazek do najnizszej pozycji i prze-
suwaj go szybko od lewej do prawej, czemu towarzyszy¢ bedzie migotanie 4 diod LED. Kali-
bracja zakoriczyta sie pomysinie, gdy wskazniki przestang migac.



8. Kamera nie nagrywa

1) Karta SD nie moze zosta¢ odczytana przez drona. Nalezy uzy¢ karty micro SD
(2-16 GB klasy 4, UHS-1). Nie korzysta¢ z kart micro SD zabezpieczonych przed zapisem.

2) Wymieri modut kamery.

3) Sformatuj karte micro SD w komputerze.

HOO02 Lista czesci zamiennych

H002-01 H002-02 H002-07
Obudowa Srubki Smigtaa /b
s
'j;/é//{
H002-03 H002-04 H002-05
Silnik A/B Modut 2,4 GHZ Akumulator LiPo
< e
-
H002-06 H111C-10
Nadajnik tadowarka USB
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